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Hand-held electric beater - has detachable rapid mixing tool which 
can be coupled to housing in place of whisks driven by motor and 
worm gear 

BOSCH-SIEMENS HAUSG 22.12.89-DE-942712 
X27 (27.06,91) A47J-43/04 
22.12.89 as 942712 (1455GT) 

The tool (20) is mounted on the end of a tube (22) surrounding a shaft 
(24) which is coupled (12) to the output shaft (8) of a motor (6) and 
gearbox (16). 

The coupling (12) projects from the front face of a housing (4) on 
which a handgrip (34) slopes downwards and rearwards from a 
switch (36) to a rotary disc (44), fixed to the same shaft (42), whose 
markings are visible through a lens (48) in the rear face (50). 

USE /ADVANTAGE - Also with conventional whisk or kneading 
hook. Is robust with inexpensively mfd. handgrip suited 
ergonomically to all kinds of operations. (5pp Dwg.No.1/3) 
N9M48731 
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(S) Elektrisches Handruhrgerat 

(57) Es wird vorgeschlagen, bei einem Handruhrgerat mit nach 
hinten abfaiiend schragem Handgriff den Schnellmixstab am 
Vorderende ankuppeibar zu machen und vorzugsweise fur 
den Betrieb mit dem Schnellmixstab im Bereich des Hinte- 
rendes des Handgriffes eine zusatziiche Schafter-Betati- 
gungshandhabe zur Steuerung des Motors anzuordnen. 
Hierdurch wird eine ergonomisch vorteilhafte Handhabung 
des Gerates sowohl beim Betrieb mit den normafen Ruhrbe- 
sen r Knethaken Oder ahnlichem, wie auch beim Betrieb mit 
dem Schnellmixstab erzieit. 
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Beschreibung 



Die Erf inching betrifft em elektrisches Handruhrgerat 
gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruches 1. 

Bei einem vorbenutzten Gerat dieser Art ist der 
Schnellmixstab am Hinterende des Hauptgehauses an 
das Gerat ankuppelbar. Der Handgriff ist relativ zum 
Hauptgehause, bzw. zur Achse von Motorwelle und 
Schnellmixstab geneigt und dieser Achse hinten naher 
als am Vorderende, wo eine Handhabe zur Betatigung 
des Motorschalters angeordnet ist. Dieses Gerat hat den 
Nachteil, daB der schrage Handgriff zwar fur den Be- 
trieb mit den normalen Riihrbesen oder Knethaken er- 
gonomisch giinstig angeordnet, jedoch fur den Betrieb 
mit dem Schnellmixstab ergonomisch besonders ungiin- 
stig angeordnet ist, da die Hand des Benutzers sich zum 
Senkrechthalten des Schnellmixstabes unnaturlich stark 
abwinkeln muB, was die gesamte Handhabung beim Be- 
trieb mit dem Schnellmixstab erschwert, 

Aus dem DE-GM 74 26 081 ist ein Handruhrgerat mit 
riickwarts an das Hauptgehause ansetzbarem Schnell- 
mixstab bekannt, bei dem der Handgriff so verschwenk- 
bar ist, daB er aus einer zum Betrieb mit den Riihrbesen 
oder Knethaken dienenden, sich parallel zum Hauptge- 
hause erstreckenden Stellung in eine zum Hauptgehau- 
se schrage Stellung verschwenken laBt, in der sein Hin- 
terende weiter vom Hauptgehause abliegt, als sein Vor- 
derende, in dessen Bereich die Handhabe zur Betati- 
gung des Motorschalters angeordnet ist. Dieses Gerat 
besitzt den Vorteil, daB der Handgriff jeweils in eine 
ergonomisch giinstige Stellung gebracht werden kann. 
Nachteilig ist, daB der schwenkbare Handgriff insge- 
samt weniger stabil ist und der Fertigungsaufwand 
durch das erforderliche Gelenk erhoht ist Ein Gelenk in 
diesem Bereich des Gerates bedeutet insbesondere in 
dem leicht zu Verschmutzungen fuhrenden Betrieb in 
der Ktiche auch eine Erhohung der Storanfalligkeit des 
Gerates. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Hand- 
ruhrgerat gemaB dem Oberbegriff des Patentanspru- 
ches 1 zu schaffen, das die Nachteile dieser Gerate nicht 
besitzt und bei dem insbesondere die Bedienungsbe- 
quemlichkeit erhoht ist. 

Diese Aufgabe wird gelost durch die Merkmale des 
Kennzeichnungsteiles des Patentanspruches 1. 

Diese Losung hat den Vorteil, daB bei niedrigem Fer- 
tigungsaufwand der Handgriff fur alle Betriebsarten er- 
gonomisch giinstig angeordnet ist und an seinem Vor- 
derende und seinem Hinterende starr mit dem Hauptge- 
hause verbunden sein kann, wodurch das Gerat robust 
ist. 

Vorzugsweise besitzt das Handruhrgerat zusatziich 
zu einer Schalter-Betatigungshandhabe zur Steuerung 
des Motors irn vorderen Bereich des Handgriffes zu- 
satziich im hinteren Bereich des Handgriffes eine Schal- 
ter-Betatigungshandhabe zur Steuerung des Motors, 
wodurch auch bei Verwendung des Schnellmixstabes 
der Antriebsmotor mittels des Daumens, der das Gerat 
haltenden Hand steucrbar ist. wobei vorzugsweise zur 
Senkung des Fenigun&saufwandes nur ein Schalter zur 
Steuerung des Motors vorhanden ist und die beiden 
Schalter- Betatigungshandhaben beide diesen Schalter 
betatigen, wozu vorzugsweise beide Handhaben uber 
eine Steuerstange mechanisch miteinander gekoppelt 
sind und sich immer synchron bewegen, wodurch auch 
beide mit den Handhaben zusammenwirkende Schalt- 
stellungsanzeigen immer die richtige Einstellung anzei- 
gen. Eine sich durch einen Handgriff eines Handriihrge- 



rates erstreckende Steuerstange, die einerseits mit einer 
Handhabe und andererseits mit einem Schalter verbun- 
den ist, ist im ubrigen bereits bekannt aus der DE-OS 
34 47 741. 

5 Im foigenden werden Ausfiihrungsbeispiele der Erfin- 
dung anhand schematischer Zeichnungen naher be- 
schrieben. Es zeigt 

Fig. 1 eine Seitenansicht eines Handriihrgerates, teil- 
weise in einem Vertikalschnitt, bei dem zur Veranschau- 

10 lichung, abweichend vom normalen Betrieb, beide Arten 
von Werkzeugkupplungen mit Werkzeugen bestuckt 
sind; 

Fig. 2 in einem Schnitt entsprechend dem der Fig. 1 
ausschnittsweise eine abgewandelte Ausfuhrungsform 
15 und 

Fig. 3 in Schnitt und Ausschnitt etwa Fig. 2 entspre- 
chend, eine weitere abgewandelte Ausfuhrungsform, 

Das in Fig. 1 dargestellte Handruhrgerat besitzt ein 
Gerategehause 2 mit einem unteren Hauptgehause 4, in 

20 dem ein elektrischer Antriebsmotor 6 mit einer Motor- 
welle 8 angeordnet ist Das Hauptgehause 4 hat etwa die 
Form einer prismatischen Saule, die sich im Normalbe- 
trieb mit einem Riihrbesen 10 etwa horizontal und in 
Langsrichtung der Motorwelle 8 erstreckt. Am Vorder- 

25> ende der Motorwelle 8 ist eine Kupplung 12 fur einen 
Schnellmixstab 14 verbunden, die sich im vordersten 
Endabschnitt des Hauptgehauses 4 hinter einer vor- 
zugsweise mit einem VerschluB versehenen Kupplungs- 
offnung desselben befindet. Zwischen dem Antriebsmo- 

30 tor 6 und der Kupplung 12 besitzt die Motorwelle 8 eine 
ntcht dargestellte Schnecke, die mit zwei um vertikale 
Drehachsen rotierenden Schneckenradern zusammen- 
wirkt und zusammen mit diesen ein Untersetzungsge- 
triebe 16 ergibt. Mit den Schneckenradern sind zwei 

35 Kupplungen 18 verbunden, in die zwei nebeneinander 
bzw. in Fig. 1 hintereinander angeordnete Riihrbesen 10 
einsteckbar sind. 

Der Schnellmixstab 14 besitzt an seinem Vorderende 
eine Mischglocke 20, die uber ein Rohr 22 mit dem 

40 Hauptgehause 4 kuppeibar ist. Durch das Rohr 22 er- 
streckt sich eine direkt von der Motorwelle 8 antreibba- 
re Welle 24 an deren Vorderende sich ein nicht darge- 
stelltes Hackmesser befindet. Die Glocke 20 besitzt vor- 
zugsweise nicht dargestellte, seitliche Durchgangsoff- 

45 nungen fur das zu bearbeitende Gut. 

Vom vorderen oberen Endabschnitt des Hauptgehau- 
ses 4 erstreckt sich ein Verbindungssteg 30 nach oben, 
von dem ein Handgriff 34 sich schrag zum Hauptgehau- 
se 4 nach riickwarts unten erstreckt und uber einen 

50 hinteren Verbindungssteg 32 mit dem ruckwartigen 
oberen Endabschnitt des Hauptgehauses 4 verbunden 
ist. Unmittelbar vor dem Handgriff 34 ist in der Obersei- 
te des vorderen Verbindungssteges 30 eine Schalterbe- 
tatigungs-Handhabe 36 etwa um die Griffachse ver- 

55 drehbar in einem Ausschnitt 38 der Gehausewandung 
angeordnet und wirkt mit Schaltstellungs-Anzeigemar- 
kierungen 40 an der AuBenseite des Gerategehauses in 
diesem Bereich zusammen. Die Handhabe 36 wirkt in 
bekannter, nicht dargesiellter Weise mit einem den Mo- 

60 tor 6 ein- und ausschaltenden und seine Geschwindig- 
keit einstellenden Schalter zusammen und ist ferner 
starr mit einer sich durch den Handgriff 34 erstrecken- 
den, drehbaren Kupplungswelle 42 verbunden. Mit dem 
Hinterende der Kupplungswelle 42 ist im Bereich des 

65 hinteren Verbindungssteges 32 eine Scheibe 44 fest ver- 
bunden, die eine sich durch eine Gehauseoffnung an der 
Oberseite des Verbindungssteges 32 nach oben heraus- 
erstreckende zweite Handhabe 46 zur Steuerung des 
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Motors aufweist. Auf der Riickseite der Scheibe 44 sind 
in eimem iiber die Drehachse der Kupplungswelle 42 
hinweg der Handhabe 46 abgelegenen Bereich Einstel- 
lungsmarkierungen angeordnet, die durch ein linsenarti- 
ges Fenster 48 in einer Riickwand 50 von Verbindungs- 
steg 32 und Hauptgehause 4 sichtbar sind. 

In der dargestellten Stellung wird das Gerat norma- 
lerweise ohne den Schnellmixstab t4 nur mit zwei Riihr- 
besen 10 betrieben, wobei der Benutzer den Handgriff 
34 so faBt, daB der Daumen sich vorn auf der Oberseite 
befindet und die Handhabe 36 bedienen kann. Das 
Handgeienk muB aufgrund des schragen Handgriffes 
nicht allzusehr abgewinkeit werden, was ergonomisch 
gunstig ist und sich positiv auf die gesamte Arbeit aus- 
wirkt. Zum Betrieb mit dem Schnellmixstab 14 wird die- 
ser angekuppelt und werden die Quirle 10 weggelassen. 
Der Benutzer faBt jetzt den Handgriff umgekehrt, so 
daB der Daumen iiber dem hinteren Verbindungssteg 32 
im Bereich der hinteren Handhabe 46 liegt. Die Schrag- 
stellung des Handgriffes 34 ergibt auch in diesem Fall 
eine ergonomisch gute Handhabbarkeit des Cerates im 
Schnellmixbetrieb. Ein gewisser Nachteil besteht darin, 
daB der Benutzer sich insofern umstelien muB, als er die 
Handhabe jetzt zum Einschalten und Erhohen der 
Drehzahl in eine entgegengesetzte Richtung bewegen 
muB, wie beim Betrieb mit den Quirlen 10. Einen gewis- 
sen Ausgleich daftir bietet die Anordnung der Anzeige 
mit dem Fenster 48, deren Drehrichtung die gleiche ist 
wie die der vorderen Handhabe. Die hintere Handhabe 
46, die iiber das Gerategehause vorspringt, hat noch den 
Vorteil, daB bei Nichtbenutzung des Gerates die nicht 
dargestellte NetzanschluBIeitung urn den rtickwartigen 
Teil des Hauptgebaudes 4 und des Handgriffes 34 ge- 
wickelt werden kann und von der Handhabe 46 am Ab- 
rutschen nach hinten gehindert wird. Die gleiche Funk- 
tion kann eine nach unten vorspringende Rippe 50 im 
hinteren Bereich des Bodens des Hauptgehauses 4 uber- 
nehmen. 

Bei der abgewandelten Ausfiihrungsform gemaB 
Fig. 2 ist ein Handgriff 234 mit einem hinteren Verbin- 
dungssteg 232 verbunden, der ein mil einem Knick in 
den Handgriff 234 ubergehende horizontaie Oberseite 
233 besitzt. Durch den Handgriff erstreckt sich eine 
Kupplungswelle 242. Der Verbindungssteg 232 besitzt 
eine Ruckwand 250 mit einem mit einer Stufe 260 ein 
Stuck nach vorn versetzten oberen Riickwandbereich 
262. Unmittelbar iiber der Stufe 260 besitzt der Riick- 
wandbereich 262 eine runde Durchbrechung 264, in der 
ein mittleres Drehteil 26-6 einer Handhabe 246 gelagert 
ist. Von dem Drehteil 266 springt entlang dem Ruck- 
wgndabschnitt 26? eine Griff rippe 268 nach oben bh zvr 
Oberseite der Deckwand 233 des Verbindungssteg es 
232 vor. Die Griffrippe 268 besitzt eine von von nach 
hinten abfallende Oberkante, wodurch die Gefahr ver- 
sehentlicher Einschaltungen vermindert wird. Im Dreh- 
teil 266 erstreckt sich entlang dessen Drehachse eine 
Mitnehmerrippe 270 nach vorn. die in eine schlitzartige 
Endausnehmuns 272 der K u::r>iu;:eswe!!e 2-7 einrrert 
■s mil C\: ' or c Art Kardansuonk bilco. 



ren Ende des Drehteils 244 und dem darunterliegenden 
Bereich der Ruckwand 250 angeordnet. 

Bei der Abwandlung gemaB Fig. 3 erstreckt sich 
durch einen schragen Handgriff 334 eine Kupplungs- 

5 welle 342 die im Bereich eines hinteren Verbindungsste- 
ges 332 eine Abkropfung 380 nach unten entgegen der 
Richtung besitzt, in der eine Griffrippe der nicht darge- 
stellten vorderen Handhabe nach oben vorspringt. Vom 
Unterende der Abkropfung 380 erstreckt sich eine Grif- 

io frippe 382 nach hinten durch einen bogenformigen 
Schiitz in einer Ruckwand 383 einer flachen Einziehung 
384 einer Ruckwand 350 des hinteren Verbindungsste- 
ges 352 und des nicht dargestellten Hauptgehauses. Auf 
der Bodenwand 383 der Einsenkung 384 der Ruckwand 

15 350 sind mit der Griffrippe 342 zusammenwirkende Ein- 
stellungsmarkierungen angebracht. Diese Abwandlung 
hat den Vorteil, daB zum einen die Drehrichtung der 
hinteren Schalterbetatigungshandhabe im Betrieb mit 
dem Schnellmixstab fur den Benutzer die gleiche ist wie 

20 die Drehrichtung der vorderen Handhabe im Betrieb 
mit den Riihrbesen. Ferner schutzt die Anordnung der 
Griffe 382 in einer nur nach hinten offenen Einsenkung 
384 gegen ein zu leichtes und damit evtl versehentliches 
Einschalten des Motors mittels der hinteren Handhabe. 



25 



das die unterschiediichen Drehachsen der Handhabe 
246 und der Kupplungswelle 242 ausgleicht. Auch der 
sich etwa parallel der Langsrichtung des Hauptgehauses 
erstreckende horizontaie Deckwandabschnitt 233 hin- 
ter dem Hinterende des Handgriffes 234 erleichtert das 
Aufwickeln der NetzanschluBIeitung um Griff und 
Hauptkorper und verhindert ein Abrutschen des Wik- 
kels nach hinten. Die Einstellmarkierungen sind in zur 
Ausfiihrungsform gemaB Fig. 1 analogerweise am unte- 
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Patentanspriiche 

1. Elektrisches Handruhrgerat zum Antrieb minde- 
stens eines Ruhrbesens und alternativ eines mit ho- 
herer Drehzahl laufenden Schnellmixstabes, die 
wahlweise ankuppelbar sind, wobei ein einen An- 
triebsmotor enthaltendes Hauptgehause und ein in 
einem Abstand davon verlaufender Handgriff sich 
quer zur Drehachse des Ruhrbesens erstrecken und 
die Drehachsen der Motorwelle und des Schnell- 
mixstabes sich im wesentlichen in Langsrichtung 
des Hauptgehauses erstrecken und der Handgriff 
relativ zur Langsrichtung des Hauptgehauses ge- 
neigt verlauft und in dem der Kupplung fur den 
Riihrbesen benachbarten vorderen Bereich einen 
groBeren Abstand von der Drehachse der Motor- 
welle aufweist als in dem hinteren Bereich, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Kupplung (12) fur den 
Schnellmixstab (14) im vorderen Endabschnitt des 
Hauptgehauses (4) angeordnet und der Schnellmix- 
stab (14) von vorn an das Hauptgehause (4) ansetz- 
bar ist. 

2. Handruhrgerat nach Anspruch 1, mii einer Schal- 
terbetatigungs-Handhabe im vorderen Bereich des 
Handgriffes (34) zur Steuerung des Motors (6), da- 
durch gekennzeichnet, daB im hinteren Bereich des 
Handgriffes (34; 234; 334) eine zusatzilche Schai- 
terbetatigungs-Handhabe (46; 268; 382) zur Steue- 
rung des Motors (6) angeordnet ist. 

3. Handruhrgerat nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die beiden Schalterbetatigungs- 
Handhaben (36 bzw. 46; 268; 382) mittels einer sich 
durch den Handgriff (34; 234; 334; erstreckenden 
Kraftubertrsgursgs-Einrichtung in Mitnahmecin- 
griff miteinancer stehen, wobei als Kraftubertra- 
gungs-Einrichtung vorzugsweise eine sich durch 
den Handgriff erstreckende, vorzugsweise drehba- 
re Steuerstange (42, 242; 342) dient. 

4. Handruhrgerat nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuerstange (242) und die 
Schalterbetatigungs-Handhaben (246, 268) drehbar 
sind und mindestens eine der beiden Schalterbetati- 
gungs-Handhaben (246, 268) iiber eine Art karda- 
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nischer Verbindung (270, 272) mit der Steuerstange 
(242) gekoppelt ist. 

5. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

4, dadurch gekennzeichnet, daB zur Erzielung einer 
gleichen Betatigungsrichtung in beiden Betriebsar- 5 
ten die hintere Handhabe (382) urn etwa 180° ver- 
setzt gegeniiber der vorderen Handhabe relativ zur 
Drehachse der Handhaben (282) angeordnet ist 

6. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

5, dadurch gekennzeichnet, daB eine im Bereich der 10 
hinteren Handhabe (246, 268; 282; 46) angeordnete 
Anzeige fur die Einstellung der Handhabe um etwa 
180° versetzt gegeniiber der vorderen Handhabe 
(36) relativ zur Drehachse der Handhaben ange- 
ordnet ist. 15 

7. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

6, dadurch gekennzeichnet, daB die hintere Hand- 
habe (246; 382) in einer Ausnehmung bzw. Einzie- 
hung (384) der Oberflache des Gerategehauses (2) 
und vorzugsweise dessen Riickseite (250; 350) an- 20 
geordnet ist. 

8. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

7, dadurch gekennzeichnet, daB der Handgriff (34; 
234; 334) und der Hauptkorper (4) durch einen hin- 
teren Verbindungssteg (32; 232; 332) verbunden 25 
sind, auf dessen Ruckwand (50; 250; 350) die Hand- 
habe (246; 382) und/oder die Stellungsanzeige an- 
geordnet sind. 

9. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

8, dadurch gekennzeichnet, daB die hintere Hand- 30 
habe (46) oder ein Einfassung derselben (233) iiber 
die Kontur des davorliegenden Gehauseteils, insbe- 
sondere des Hinterendes des Handgriffes (34; 234) 
vorspringen, um ein Abrutschen nach hinten einer 
um den Hauptkorper (4) und den Handgriff (34; 35 
234) gewickelten NetzanschluBleitung zu verhin- 
dern. 

10. Handriihrgerat nach einem der Anspruche 1 bis 

9, dadurch gekennzeichnet, daB der Handgriff (34; 
234; 334) relativ zur Motorwelle (8) etwa unter ei- 40 
nem Winkel zwischen 6 und 45° C, vorzugsweise 
etwa 8 bis 30 und insbesondere etwa 1 1 0 geneigt ist. 
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